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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Automatyka i robotyka

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Konstrukcja i eksploatacja $Srodkéw transportu 3/5

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow

- ogdlnoakademicki

Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

18 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

9 0

Liczba punktow

3

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr hab. inz. Wojciech Sawczuk mgr inz. Julian Kominowski

email: wojciech.sawczuk@put.poznan.pl email: julian.kominowski@put.poznan.pl
tel. 61-2244510 tel. 61-6652841

Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu Wydziat Inzynierii Lgdowej i Transportu
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
WIEDZA: student ma podstawowg wiedze dotyczgcy automatyki w Srodkach transportu

UMIEJETNOSCI: student potrafi wykorzysta¢ zdobytg wiedze w poznawaniu i rozwigzywaniu probleméw
autoamtyki

KOMPETENCIJE SPOLECZNE: Student potrafi okresli¢ priorytety wazne przy rozwigzywaniu stawianych
przed nim zadan, potrafi efektywnie wspotpracowac w grupie przyjmujgc w niej rézne role

Cel przedmiotu
Zrozumienie roli automatyki w transporcie, zapoznanie sie z budowg i przeznaczeniem urzadzen
automatycznych, interpretacja charakterystyk elementéw automatyki.
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Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

Ma wiedze w zakresie teorii sterowania w tym réwnan rdzniczkowych niezbedng do: opisu dziatania
systeméw mechatronicznych w transporcie.

Ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng z zakresu automatyki w technice i w
srodkach transportowych transportowych.

Ma wiedze z zakresu regulatorow stosowanych w automatyce zaréwno przemystowej i poktadowej na
pojazdach samochodowych i szynowych.

Umiejetnosci
Potrafi, formutujgc i rozwigzujgc zadania z dziedziny automatyki w transporcie, zastosowaé odpowiednio
dobrane metody, w tym metody analityczne, symulacyjne lub eksperymentalne

Potrafi interpretowac charakterystyki urzgdzen automatycznych i na ich podsatwie ocenié stan tych
urzadzen.

Kompetencje spoteczne
Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i przekazywa¢ wuedze, organizowad
proces uczenia sie innych osdéb.

Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu autoamtyka.

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposoéb:

Za dyskusje oraz biezgce przygotowanie i aktywnos¢ na zajeciach. Zaliczenie pisemne dla zajec
wyktadowych i ¢éwiczeniowych.

Tresci programowe

Definicja sterowania, urzadzenia sterujgcego i sterowania automatycznego, definicja wartosci zadane;j,
biezacej i wymuszenia sterujgcego, definicja regulatora, wielkosci nastawczej i wielkosci sterujgcej,
schemat i opis uktadu sterowania otwartego i zamknietego, ukfad regulacji w stanie ustalonym i
nieustalonym oraz jakie wnioski z niego wynikaja, rodzaje, charakterystyki sygnatéw na wejsciu oraz ich
rownania, transmitancja operatorowa oraz widmowa, wzory oraz przykfad, istota przeksztatcenia
Laplace'a, przyktad dowolnych dwdch przeksztatcen, rodzaje cztondw wystepujgcych w uktadzie regulacji
automatycznej ze schematem, tgczenie cztondw (szeregowe, rownolegte, ze sprzezeniem zwrotnym)
wzory oraz przyktady, tgczenie cztondw (szeregowe, rdwnolegte, ze sprzezeniem zwrotnym) wzory oraz
przyktady, rodzaje elementéw liniowych, funkcje f(t), transmitancje, charakterystyki, oraz przyktady,
charakterystyki czestotliwo$ciowe Nyquista oraz Bodego, przyktady na dowolnych cztonach, badanie
wtasnosci statycznych i dynamicznych (charakterystyki statyczne i dynamiczne),stata czasowa a okres,
sposoby wyznaczania na przyktadzie dowolnego cztonu, zadania regulatorow w ukfadzie regulacji
automatycznej, podziat regulatoréw z opisem i przyktadami, charakterystyka regulatoréw typu P, I, PI,
PD i PID, uchyb i strefa nieczutos$ci wybranych regulatoréw, czas catkowania i czas rézniczkowania na
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przyktadzie wybranych regulatoréw, przebiegi czasowe na wyijsciu dla regulatoréw idealnych i
rzeczywistych

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2. Cwiczenia - rozwigzywanie zadan
Literatura

Podstawowa
1. Zelazny M., Podstawy automatyki, Materiaty pomocnicze do wyktadu.

2. Rumatowski K., Podstawy automatyki cz.1, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2004.
3. Rumatowski K., Podstawy automatyki cz.2, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2004.

Uzupetniajaca
1. Urbaniak A., Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznariskiej 2001.

2. Horla D., Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2003.

Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 90 3,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 1,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 45 1,5
¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw)*

1 . sy 2 . 7 . ;.
niepotrzebne skresli¢ lub dopisac inne czynnosci



